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Ugięcie belki górnej
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Ugięcie stołu
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Obrót rolki wokół OZ - lokalny układ współrzędnych
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Różne wizualizacje pęknięć
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Siła i tensometry -import z pliku
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Odkształcenia główne I + siła i tensometry
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Pomiar rozwarcia z wykorzystaniem wirtualnych ekstensometrów 
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Wizualizacja rys + wykres siły
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